Capitulo

3

Cinematica de rotacoes

Paula Ferreira: psfer@pos.if.uftj.br

8.1. Movimento Circular uniforme
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Lei horaria do MRU:

s =s0+v(t—1g)

ds
y=—

V=10

O periodo do movimento é:
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8.1.1. Lei horaria
0=00+w(—ty)

w € a velocidade angular
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[w]: rad/s ou s~L.
Substituindo (5]) em (8)), temos:
V= wrf

A velocidade linear cresce linearmente com o raio.
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Embora tenha |V] = cte, o MCU é movimento acelerado. A aceleragio centripeta

s6 muda direcdo de V.

8.1.2. Aceleracao centripeta
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8.2. Aceleracao tangencial e normal

Agora vamos estudar um movimento ndo-uniforme, ou seja, o modulo da velocidade varia
com o tempo.
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A componente angular é:
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a ¢ a aceleracdo angular.
a=a,*+agd (19)
A aceleracdo radial é:
do\? v
2
F=— = — —_— = —— 20
a wr r(dt) . (20)
e a aceleracdo tangencial é:
d’9  dv
agzar:r@:a (21)

Exemplo 9.6 Y& F.



8.3. MCU Acelerado
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=2
V
L
(&)
wo =|—=
dr =iy

6o = 0(t0)

Analogamente ao movimento uniformemente acelerado, temos:

1
6 =0p+wo(t—1y) + Ea(t— l‘o)2

w(t) = wo+a(t—ty)
W’ = wg +2a(6—0p)

8.4. Regra da mao direita

Produto vetorial estd na primeira nota de aula "Apresentagao e vetores".
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Figura 8.1
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Figura 8.2

8.5. Velocidade tangencial e angular

Até agora obtivemos o médulo de ¥, mas o vetor é resultado do produto vetorial entre & e
: 2
o raio 7.
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